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Solutions for a world in motion
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E Die AUMA Produkte — auf einen Blick
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o betricbene Armaturen [ [agrvite] 32 Szol =20 Bemerkungen
<} . . )
D Drehantriebe SA 07.2 = SA 16.2/ 10 Nm - 4 min' — posiErungen fur Steerbetish,
s SA25.1 - SA 48.1 32000 Nm 180 min’! u g p
S gefahrdete Anwendungen
<

Drehantriebe SA 07.2 —SA 16.2 bis abhangig von )

. . Lenkt Wirkricht: 90°
mit Kegelradgetrieben GK 10.2 — GK 40.2 16 000 Nm Untersetzung u o RITIMEENE) um
. . R Kombinationen aus kleineram

Drehantriebe SA 07.2 —SA 16.2 bis abhangig von A Y

mit Stirnradgetrieben GST 10.1 — GST 40.1 16 000 Nm Untersetzung u . )

glnstiger als ein grofSer Antrieb

Drehantriebe SA 30.1 — SA 40.1 bis 2 min — z.B. fUr Hochdruckschieber mit
-‘E mit Schneckengetrieben GHT 360.1 80 000 Nm 16 min u hohem Drehmomentbedarf
<

Ausfuhrungen fur Steuerbetrieb,
[0 — _
@B Schwenkantriebe SG 05.1 — SG 12.1 201 4..5 Ei3 s ] Regelbetrieb und explosions-
» 1200 Nm fiir 90 )
[ gefahrdete Anwendungen
E 32 Nm — 85— 32 Kleiner, leichter und preiswerter
Schwenkantriebe SG 03.3 — SG 04.3 m S 5 > ] Schwenkantrieb fur einfache
63 Nm fiir 90 -
Automatisierungsaufgaben
Sehr kompakter Stellantrieb. Die
. 25 Nm — 45-90s ) )

Schwenkantriebe SGC 04.1 — SGC 10.1 500 Nm fiir 90° ] Stguergng \s.t in das Antriebsge-

héause integriert.

Drehantriebe bi 5s—302 Geeignet fur Schwenkanwen-
= SA072-SA162/5A251-SA48. 1 mit oo oo ool S50 = dungen bis zu héchstem Dreh-
8_ Schneckengetrieben GS 50 — GS 630 momentbedarf
S
Q? Drehantriebe SA 07.2 — SA 16.2 4 kN — 20 mm/min — .

mit Lineareinheiten LE 12.1 — LE 200.1 217 kN 360 mm/min u ¢

. 90 Nm — 45-63s Basieren auf den Schwenk-

Hebelantriebe SGF 05.1 — SGF 12.1 200 Nm fir 90° ] erfiiche 56

Drehantriebe SA 07.1 —SA 25.1 bis 17s—-392 s Hebelgetriebe basieren auf

mit Hebelgetrieben GF 50 — GF 250 32 000 Nm fir 90° u Schneckengetrieben GS
. . .

Q Fiir handbetriebene Unter-

§ Armaturen setzungen Bemerkungen

()

@ Kegelradgetriebe GK 10.2 - GK 40.2 bis 1:1-221 Lenkt Wirkrichtung um 90° um
egelradgetriebe . . 16 000 Nm : : ] g
. . bis PR Verflgt Gber zweites Wellenende

Stirnradgetriebe GST 10.1 — GST 40.1 16 000 Nm 1:1-22:1 u Ny SN t—

. . Ermaglicht Stellungsanzeige fir

Bie el KU W ey 1 u handhbetriebene Armaturen

. . Hoh hanische Sicherheit
Schneckengetriebe GS 50.3 — GS 250.3, bis 39:1 - djr; :ﬂe;i:;elsénzaric:a e;_
GS 315 — GS 500 und GS 630.3 675000 Nm 6 939:1 u i e
technik
. . Zubehor fiir Schneckengetrieb
Weggebereinheiten WSG/WGD ] OSSN A SERNSEREolSo

GS zur Stellungsfernanzeige

* Bei Drehantrieben Abtriebsdrehzahl, bei Schwenkantrieben Stellzeit flir 90° Bewegung, bei Linearantrieben Hubgeschwindigkeit




